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On trouve sur cette page les corrections des exercices du livre 'Commande des systémes: performance et robustesse’,
ainsi que des fichiers Matlab et des schémas Simulink utilisés dans celui-ci.

Correction de I'exercice 1.1 le fichier

Correction de I'exercice 1.2 le fichier

Correction de I'exercice 1.4 le fichier

Correction de I'exercice 1.1 le fichier

Correction de I'exercice 11.2 e fichier

Correction de I'exercice 11.3 le fichier

Correction de I'exercice IV.1 le fichier

Correction des exercices IIl.1 et IV.2 le fichier, premier fichier Matlab associé le fichier, second fichier Matlab le fichier,
et schéma Simulink le fichier

Correction de I'exercice V.3 le fichier
Correction de l'exercice V.1 le fichier
Correction de l'exercice V.2 le fichier
Correction de l'exercice V.3 le fichier
Correction de I'exercice V.4 le fichier
Correction de I'exercice VII.1 le fichier
Correction de I'exercice VII.2 le fichier
Correction de I'exercice VI1.3 le fichier
Correction de I'exercice VIII.1 le fichier
Correction de I'exercice 1X.2 le fichier

Correction de I'exercice 1X.3 le fichier
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https://eeam.cnam.fr/medias/fichier/exercice1-1_1349967363774.pdf?ID_FICHE=360985&INLINE=FALSE
https://eeam.cnam.fr/medias/fichier/exercice1-2_1349967552858.pdf?ID_FICHE=360985&INLINE=FALSE
https://eeam.cnam.fr/medias/fichier/exercice1-4_1349967652178.pdf?ID_FICHE=360985&INLINE=FALSE
https://eeam.cnam.fr/medias/fichier/exercice2-1_1349967722148.pdf?ID_FICHE=360985&INLINE=FALSE
https://eeam.cnam.fr/medias/fichier/exo2-2_1349967783394.pdf?ID_FICHE=360985&INLINE=FALSE
https://eeam.cnam.fr/medias/fichier/exo2-3_1349968413674.pdf?ID_FICHE=360985&INLINE=FALSE
https://eeam.cnam.fr/medias/fichier/exercice-41_1349968492811.pdf?ID_FICHE=360985&INLINE=FALSE
https://eeam.cnam.fr/medias/fichier/exo31-42_1349968597500.pdf?ID_FICHE=360985&INLINE=FALSE
https://eeam.cnam.fr/medias/fichier/rst-exo42_1349968610109.m?ID_FICHE=360985&INLINE=FALSE
https://eeam.cnam.fr/medias/fichier/calcul-rst_1349968634525.m?ID_FICHE=360985&INLINE=FALSE
https://eeam.cnam.fr/medias/fichier/simu-rst-pid-exo31-42_1350033807052.pdf?ID_FICHE=360985&INLINE=FALSE
https://eeam.cnam.fr/medias/fichier/exo43_1349968683703.pdf?ID_FICHE=360985&INLINE=FALSE
https://eeam.cnam.fr/medias/fichier/exercice-51_1349969241365.pdf?ID_FICHE=360985&INLINE=FALSE
https://eeam.cnam.fr/medias/fichier/exercice-52_1349969266338.pdf?ID_FICHE=360985&INLINE=FALSE
https://eeam.cnam.fr/medias/fichier/exercice-53_1349969294243.pdf?ID_FICHE=360985&INLINE=FALSE
https://eeam.cnam.fr/medias/fichier/exercice-54_1349969324693.pdf?ID_FICHE=360985&INLINE=FALSE
https://eeam.cnam.fr/medias/fichier/exercice-71_1349969380387.pdf?ID_FICHE=360985&INLINE=FALSE
https://eeam.cnam.fr/medias/fichier/exercice-72_1349969409348.pdf?ID_FICHE=360985&INLINE=FALSE
https://eeam.cnam.fr/medias/fichier/exercice-73_1349969435833.pdf?ID_FICHE=360985&INLINE=FALSE
https://eeam.cnam.fr/medias/fichier/exercice-81_1349969504207.pdf?ID_FICHE=360985&INLINE=FALSE
https://eeam.cnam.fr/medias/fichier/exercice-92_1349969609064.pdf?ID_FICHE=360985&INLINE=FALSE
https://eeam.cnam.fr/medias/fichier/exercice-93_1349969642233.pdf?ID_FICHE=360985&INLINE=FALSE

Programmes Matlab Chapitre I: reponse_indicielle.m le fichier et lieux_frequentiels_m le fichier

Programme Matlab Chapitre II: marge_module.m le fichier

Programmes Matlab Chapitre IlI: pour le calcul d'un régulateur PDF, pdf.m le fichier et calcul_pdf.m le fichier, pour le
calcul d'un régulateur PI, pii.m le fichier et calcul_pi.m le fichier, pour le calcul d'un régulateur PID, pid.m le fichier.
Schémas Simulink Chapitre 1ll: pour le PDF, simulation_pdf Exemple le fichier, pour le PI, simulation_pi_Exemple le
fichier, pour le PIDsimulation_pid_Exemple le fichier et pour la comparaison entre les deux implantations du PID,
simulation_comparaison_pid le fichier

Programmes Matlab Chapitre 1V: pour le calcul d'un régulateur RST, rst.m le fichier, calcul_rst.m le fichier et
placement_poles.m le fichier.
Schémas Simulink Chapitre 1V: pour la comparaison entre les régulateurs RST et PID, simu_rst_pid le fichier

Programme Matlab Chapitre V: pour I'analyse d'un systéeme donné par sa représentation d'état, analyse_etat.m le
fichier.

Programmes Matlab Chapitre VII: pour calculer un régulateur a retour d'état et bouclage intégral dans le cas
monovariable, on utilisera le programme rebi.m le fichier, qui nécessite les sous-programmes placement_poles_rebi.m
le fichier et calcul_marges_1.m le fichier; pour calculer un régulateur LQ dans le cas multivariable, on utilisera le
programme Ig.m le fichier, qui lui aussi nécessite calcul_marges_1.m.

Schéma Simulink Chapitre VI: contrairement a ce qui est annoncé dans le livre, on n'utilisera qu'un seul schéma de
simulation, que I'on soit dans un cas monovariable ou multivariable, grace au fichier simulink simu_rebi.mdl le fichier,
qui devra étre aménagé selon le cas considéré (selon les instructions disponibles sur le schéma lui-méme).

Programmes Matlab Chapitre VIII: pour réaliser une commande a retour d'état et bouclage intégral avec observateur
dans le cas monovariable, on utilisera le programme rebi_obs.m le fichier, qui nécessite, outre le sous-programme
placement_poles_rebi.m déja fourni plus haut, les sous-programmes placement_poles_obs.m le fichier et
calcul_marges_2.m le fichier. Dans le cas multivariable, pour calculer un régulateur LQ/LTR, on utilisera le programme
Ig_Itr.m le fichier, qui lui aussi utilise calcul_marges_2.m.

Schéma Simulink Chapitre VIII: comme dans le cas d'un retour d'état sans observateur, on n'utilisera ici qu'un seul
schéma de simulation, que I'on soit en monovariable ou en multivariable, & savoir simu_rebi.mdl le fichier.

Suspension magnétique: dans le document pid_suspension.pdf le fichier, on trouve le raisonnement qui conduit a
I'obtention du régulateur PID proposé dans le livre pour la suspension magnétique. On utilise pour le calcul de celui-ci le
programme Matlab pid_suspension.m le fichier. Pour comparer les résultats obtenus par le PID et le RST, on utilise le
schéma Simulink rst_versus_pid_suspension.mdl le fichier, qui comprend un bloc de simulation de la suspension
magnétique représente ici le fichier.

Hélicoptere: dans le document modele_helico.pdf le fichier, on trouve le calcul des couples ainsi que la linéarisation des
équations non linéaires du systeme. Pour calculer la commande LQ de I'hélicoptére, on utilise le programme Matlab
helico.m le fichier, qui permet de calculer le modele d'état de I'hélicoptére, puis le programme Ig.m, disponible plus haut.
Pour la simulation, on utilise simu_rebi.mdl, disponible plus haut également, que I'on adapte en remplacant le bloc
state-space du systéme a corriger par un sous-systeme Simulink qui simule le comportement de I'hélicoptere donné par
ses équations non linéaires le fichier. Ce sous-systéme posséde lui-méme un sous-bloc PGFK ou diverses fonctions
sont programmeées le fichier.
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https://eeam.cnam.fr/medias/fichier/reponse-indicielle_1350032699589.m?ID_FICHE=360985&INLINE=FALSE
https://eeam.cnam.fr/medias/fichier/lieux-frequentiels_1350032712797.m?ID_FICHE=360985&INLINE=FALSE
https://eeam.cnam.fr/medias/fichier/marge-module_1350032800293.m?ID_FICHE=360985&INLINE=FALSE
https://eeam.cnam.fr/medias/fichier/pdf_1350033013556.m?ID_FICHE=360985&INLINE=FALSE
https://eeam.cnam.fr/medias/fichier/calcul-pdf_1350033027249.m?ID_FICHE=360985&INLINE=FALSE
https://eeam.cnam.fr/medias/fichier/pii_1350033040138.m?ID_FICHE=360985&INLINE=FALSE
https://eeam.cnam.fr/medias/fichier/calcul-pi_1350036780324.m?ID_FICHE=360985&INLINE=FALSE
https://eeam.cnam.fr/medias/fichier/pid_1350033086086.m?ID_FICHE=360985&INLINE=FALSE
https://eeam.cnam.fr/medias/fichier/simulation-pdf-exemple_1350033104218.pdf?ID_FICHE=360985&INLINE=FALSE
https://eeam.cnam.fr/medias/fichier/simulation-pi-exemple_1350033138510.pdf?ID_FICHE=360985&INLINE=FALSE
https://eeam.cnam.fr/medias/fichier/simulation-pi-exemple_1350033138510.pdf?ID_FICHE=360985&INLINE=FALSE
https://eeam.cnam.fr/medias/fichier/simulation-pid-exemple_1350033153326.pdf?ID_FICHE=360985&INLINE=FALSE
https://eeam.cnam.fr/medias/fichier/simulation-comparaison-pid_1350033169146.pdf?ID_FICHE=360985&INLINE=FALSE
https://eeam.cnam.fr/medias/fichier/rst_1350036549049.m?ID_FICHE=360985&INLINE=FALSE
https://eeam.cnam.fr/medias/fichier/calcul-rst_1350036799873.m?ID_FICHE=360985&INLINE=FALSE
https://eeam.cnam.fr/medias/fichier/placement-poles_1350036819810.m?ID_FICHE=360985&INLINE=FALSE
https://eeam.cnam.fr/medias/fichier/simu-rst-pid_1350036536958.pdf?ID_FICHE=360985&INLINE=FALSE
https://eeam.cnam.fr/medias/fichier/analyse-etat_1350037135099.m?ID_FICHE=360985&INLINE=FALSE
https://eeam.cnam.fr/medias/fichier/analyse-etat_1350037135099.m?ID_FICHE=360985&INLINE=FALSE
https://eeam.cnam.fr/medias/fichier/rebi_1350049971878.m?ID_FICHE=360985&INLINE=FALSE
https://eeam.cnam.fr/medias/fichier/placement-poles-rebi_1350049988934.m?ID_FICHE=360985&INLINE=FALSE
https://eeam.cnam.fr/medias/fichier/calcul-marges-1_1350053778471.m?ID_FICHE=360985&INLINE=FALSE
https://eeam.cnam.fr/medias/fichier/lq_1350050023651.m?ID_FICHE=360985&INLINE=FALSE
https://eeam.cnam.fr/medias/fichier/simu-rebi_1350050220259.pdf?ID_FICHE=360985&INLINE=FALSE
https://eeam.cnam.fr/medias/fichier/rebi-obs_1350052963592.m?ID_FICHE=360985&INLINE=FALSE
https://eeam.cnam.fr/medias/fichier/placement-poles-obs_1350053008063.m?ID_FICHE=360985&INLINE=FALSE
https://eeam.cnam.fr/medias/fichier/calcul-marges-2_1350054545043.m?ID_FICHE=360985&INLINE=FALSE
https://eeam.cnam.fr/medias/fichier/lq-ltr_1350054531236.m?ID_FICHE=360985&INLINE=FALSE
https://eeam.cnam.fr/medias/fichier/simu-rebi-obs_1350377813328.pdf?ID_FICHE=360985&INLINE=FALSE
https://eeam.cnam.fr/medias/fichier/pid-suspension_1350382370710.pdf?ID_FICHE=360985&INLINE=FALSE
https://eeam.cnam.fr/medias/fichier/pid-suspension_1350387737922.m?ID_FICHE=360985&INLINE=FALSE
https://eeam.cnam.fr/medias/fichier/rst-versus-pid-suspension_1350388370931.pdf?ID_FICHE=360985&INLINE=FALSE
https://eeam.cnam.fr/medias/fichier/rst-versus-pid-suspension-schema_1350388402957.pdf?ID_FICHE=360985&INLINE=FALSE
https://eeam.cnam.fr/medias/fichier/modele-helico_1350398324135.pdf?ID_FICHE=360985&INLINE=FALSE
https://eeam.cnam.fr/medias/fichier/helico_1350398337345.m?ID_FICHE=360985&INLINE=FALSE
https://eeam.cnam.fr/medias/fichier/bloc-simu-helico_1350398370068.pdf?ID_FICHE=360985&INLINE=FALSE
https://eeam.cnam.fr/medias/fichier/sous-bloc-pcfk-simu-helico_1350398386179.pdf?ID_FICHE=360985&INLINE=FALSE

